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Rango de Apriete @3.0-42.0 @3 -32.0 @1.0-25.0 @1.0 - 22.0 @1.0 - 22.0 @1.0-7.0
Precision Run out 0.005 0.003 0.003 0.005 0.005 0.005
Fuerza de apriete >1000 Nm 350 Nm - 350 Nm 350 Nm -
rotrigeracion | ([ [ | | | [ | (011 | (L1 | (L1 | (T[]
Max. R.P.M 20.000min | 20.000min | 20.000min | 20.000 min | 20.000 min |  30.000 min
Llave =0 — — S —
Pinza (o = | PHS = Hs = FoC =} FOC = ER =)
MANDRINO MANDRINO MANDRINO MANDRINO MANDRINO MANDRINO
GRAN HIDRAULICO | HIDRAULICO | DE PRECISION | DE PRECISION | DE PRECISION
APRIETE Disefio MEDIANTE MEDIANTE MEDIANTE
MECANICO (super-slim) PINZA PINZA PINZA
Gran fuerza de | Mas fuerza de Alta precision Muy flexible a | Alta estabilidad Disefio
apriete y apriete, mayor de través de sus debido al (super-slim)
estabildad. precision, concentricidad y | pinzas de alta cuerpo flexible y de alta
Caracteristicas FIexi’bIe a cambig de repeticion. preci§i()n. reforzado y precision.
través de herramienta Reduce las Uso universal a la tuerca Ideal para
pinzas facil y rapido. vibraciones equilibrada Micro
cilindricas hasta un 80%. mecanizado.
Mas preciso,

rapido y estable
que el sistema

de fijacion
por induccién
térmica.
Taladrado,
escariado, = = = = = =
acabado.
Fresado,

gran desbaste
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@3.0-16.0 6.0 - 20.0 M1 - M30 @4.0-42.0 @1.0-22.0 @3.0 - 20.0 @1.0-12.0
0.003 - 0-0.002
- - - 1000 Nm 350 Nm 350 Nm -
25.000min | 25.000 min - 15.000 min "' | 20.000min | 20.000min |  15.000 min
Unidad de Induccién A— A— S=r—= — —
ER-GB FDC
- - Fsc B |vMc B R = PHS = |(Hs =
SISTEMA SISTEMA SISTEMA SISTEMA
run out “0” run out “0” run out “0” run out “0”
MANDRINO MANDRINO MANDRINO MANDRINO MANDRINO MANDRINO MANDRINO
DE PRECISION DE PRECISION DE ROSCAR GRAN DE PRECISION HIDRAULICO HIDRAULICO
FIJACION, FI:JACION SINCRO APRIETE MEDIANTE Disefio
INDUCCION TERMICA MECANICO PINZA (super-slim)
TERMICA
Geometria de Disefio La nueva Gran fuerza de Muy flexible a Mas fuerza de Alta precision de
absorcién de (super slim) compensacion apriete y través de sus apriete, mayor concentricidad y
vibraciones. para radial alarga la estabildad. pinzas de alta precision, repeticion.
Amarre seguro Micro vida del macho de Flexible a precision. cambio de Reduce las
para pequefios mecanizado roscar. través de pinzas Uso universal herramienta facil y | vibraciones hasta
diametros y Se consigue cilindricas rapido. un 80%.
diferentes mayor calidad Mas preciso,
longitudes de roscado y rapido y estable
fiabilidad. que el sistema
Ajuste integrado de fijacion por
de longitud. induccion
térmica.
Roscado

Mecanizado
alta velocidad
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Modelos
de adaptador
de conexion.

HSK-A 40|50(63]
80|100]125
HSK-E 40/50|63
HSK-F 63
HSK-T 63
SK 30]40|50
BT 30]40/50

HSK-A 40|5063]
100]125
HSK-E 40|50
SK 40|50
BT 30/40|50

HSK-A 40|50]63]
SK 40|50
BT 40|50

HSK-A 40|50(63]
100
SK 40|50
BT 30]40[50
ST ©20|@32

HSK-A 40|50]63]
100
HSK-E 40|50
HSK-F 63
SK 40
BT 40

HSK-A 40|5063]
HSK-E
25(32]4050
HSK-F 63
SK 3040
BT 30/40
ST 212|216
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HSK-A HSK-A 63]100
40|50(63|100 SK 4050

HSK-E BT 40|50
25|324050

SK 40

BT 40

HSK-A
40|50(63|100
SK 4050
BT 40|50

HSK-A 63|100
SK 40|50
BT 40|50

HSK-A 63|100
SK 40|50
BT 40|50

ST 220|032

HSK-A 63|100

HSK-A 63|100
SK 40
BT 40






